Robustheit und Storbarkeit von
Satellitennavigation

Seminarort

Fraunhofer FKIE, Neuenahrer Str. 20, D-53343 Wachtberg-Werthhoven
Ansprechpartner: Frau Meyer, Tel. +49 (0) 228 / 9435-273

Eine Lageskizze sowie Hinweise fur die Anreise und Ubernachtung
schicken wir lhnen mit der Bestatigung der Anmeldung zu.

Gebuhr

EUR 1.355,--
Die CCG ist als gemeinniitzig anerkannt und von der USt befreit.

Mitglieder der CCG erhalten 10% Rabatt, Studenten bei Vorlage des
Studentenausweises 75%. Bei Anmeldung mehrerer Mitarbeiter einer
Firma / Dienststelle zum gleichen Seminar erhélt jeder Teilnehmer 10%.

Die Rabatte sind nicht miteinander kombinierbar.
Bitte zahlen Sie bargeldlos nach Erhalt der Rechnung.

Anmeldungen
Bitte maglichst bis 14 Tage vor Seminarbeginn an:

Carl-Cranz-Gesellschaft e.V., Postfach 11 12, D-82230 WeRling
Tel. +49 (0) 8153 / 88 11 98 -12, Fax -19, E-Mail: anmelden@ccg-ev.de
Internet: www.ccg-ev.de

Die Anmeldungen werden schriftlich bestatigt.

Weitere Informationen zum Inhalt

Dr. Lars Brdtje

Fraunhofer FKIE, D-53343 Wachtherg-Werthhoven
Tel. +49 (0) 228 / 9435-863, Fax 85 62 77

E-Mail: lars.broetje@fkie.fraunhofer.de

Stornierung

Bei Stornierung mundlich oder schriftlich bestatigter Anmeldungen wird
eine Bearbeitungsgeblihr von EUR 25,-- berechnet. Bei Stornierungen,
die spater als 7 Tage vor Seminarbeginn eingehen, werden 25% der
Gebihr, bei Nichterscheinen die volle Gebihr in Rechnung gestellt. Die
Vertretung eines angemeldeten Teilnehmers ist méglich.

Ausfall von Seminaren oder Dozenten

Die CCG behélt sich vor, bei zu geringer Teilnehmerzahl oder aus
anderen triftigen Griinden ein Seminar bis 10 Tage vor Beginn abzusa-
gen. Sie behdlt sich weiter vor, entgegen der Ankiindigung im Pro-
gramm auch kurzfristig einen Dozenten und evtl. auch dessen Thema
zu ersetzen. Ein Schadensersatzanspruch bleibt ausgeschlossen.

Robustheit und Storbarkeit von
Satellitennavigation

Teilnehmer

Ingenieure, Informatiker und Naturwissenschaftler aus Industrie, Behor-
den, Streitkréften und Forschungseinrichtungen, die einen Einblick in die
Thematik Stérbarkeit von Satellitennavigation und Mdglichkeiten zur
Reduktion der Anfélligkeit gegen absichtliche und unabsichtliche Stérun-
gen gewinnen mdchten.

Seminarinhalte

Grundlagen der Satellitennavigation ¢ Aktuelle und zukinftige Satelliten-
navigationssysteme im Uberblick (z.B. Galileo, modernisiertes GPS) e
Empfindlichkeit von Satellitennavigationssystemen bei absichtlichen und
unabsichtlichen Stérungen * Detektion und Unterdriickung von Mehrwe-
geausbreitung * Storunterdriickung durch Verwendung von Array-Anten-
nen-Systemen * Grundlagen der Sensordatenfusion  Vorteile von Hybrid-
systemen: GPS/Galileo, GPS/INS-Integration » Anwendungsbeispiele

Vortragende

Carl-Cranz-

Seminar FA 4.09

Gesellschaft e.V. | WeRling

Gesellschaft fiir technisch-wissenschaftliche Weiterbildung

A. Konovaltsev  Dr.
A. Steingal3 Dr.

DLR, Oberpfaffenhofen,
Institut fur Kommunikation
und Navigation

B. Meier WTD 81, Greding

S. Rudolph Dr. Northrop Grumman LITEF
GmbH, Freiburg

J. Wendel Dr. habil. EADS Astrium GmbH,

S. Martin Dr. Miinchen
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J. Thielecke Prof. Dr.-Ing. Friedrich-Alexander-

Universitat Erlangen-
Nirnberg, Lehrstuhl LKIE

Robustheit und Storbarkeit
von Satellitennavigation

16. - 18. November 2011
Wachtberg-Werthhoven

Wissenschaftliche Leitung

Dr. Lars Brotje

Fraunhofer FKIE, Wachtberg-Werthhoven
Dr. Andriy Konovaltsev

DLR, Oberpfaffenhofen
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CECG,

Seminarprogramm

CCG CCG

Mittwoch, 16.11.2011 Donnerstag, 17.11.2011 Freitag, 18.11.2011

08.30 — 17.30 Uhr

08.30 — 16.30 Uhr

08.30 — 12.00 Uhr

08.30 - 08.45 BegriiBung, Organisation 08.30-09.15  Storempfindlichkeit von GNSS-Empféangern 08.30 - 09.30 GNSS / INS Integration
o U. Engel Theoretische Betrachtungen, experimentelle Ergebnisse J. Wendel Grundlagen der inertialen Navigation, Fehlerdiffe-
08.45-10.15 Einfiihrung zur Stérempfindlichkeit ziviler GPS-Empfénger, Simula- rentialgleichungen eines INS, Loose, Tight, Ultra-
J. Thielecke tionsergebnisse fir GNSS-Empfanger Tight und Deep Integration; Entwurf eines Naviga-
10.30 -12.00 Satellitennavigation in der Bundeswehr 09.15-10.00  Einfiihrung in die Array-Signalverarbeitung gonsﬂlters, Eigenschaiten integrierter GNSS / INS
B. Meier Bedeutung der Navigation, Besonderheiten der 10.15-11.00  Grundlagen der Array-Signalverarbeitung, Superauflo- ysteme
Satellltennawgatl_on in der militérischen Nutzung, U. Nickel sungsverfahren, adaptives Beamforming 09.30 — 10.00 Laborfiihrung
Stand der Technik und Ausriistungsstrategien, U. Engel
Malinahmen zum Schutz der Navigation, Planungen 11.00-12.30  Stérunterdriickung durch Array-Signalverarbeitung '
fir zukiinftige Ausriistung U. Engel Konzepte, Algorithmen, experimentelle Ergebnisse mit 10.30 - 12.00 Pseudolites
13.00 - 14.30 Detektion und Unterdriickung von Stérsignalen /e;\izft;?eErEﬁrsraEy IKARUS und 8-Kanal-Aufzeichungs- S. Martin Einfiihrung, technische Beschreibung, Einsatz von
A. Konovaltsev  Auswirkungen auf den GNSS-Empfénger, Empfan- Pseudolites - GNSS Testbeds (GATE, SEA
gerdesign fiir eine hohere Robustheit gegen Hochfre- 13.30-14.30  Einflihrung in die Sensordatenfusion GATE),_Augmentl_erungssyst_eme, UAV Landesys-
quenzstdrung, State-of-the-art-Techniken zur Detek- W. Koch Technologien / Methoden im Bereich der Fusion: MHT, teme mit Pseudolites, Jamming Gegenmafnah-
tion und Unterdriickung Kalman Filter, Partikel-Filter; Leistungsvergleiche, men mit Pseudolites
. Demonstrationen, Track-Track-Fusion, Leistungs-/
15.00 - 16.30 Mehrwegeausbreitungseffekte Anwendungspotential Unterl agen
A-Stingas Untrickung i Bayes nsas und Ptk 15001630 Satelitennavigation in der Luftahr . Jeder Teinehmer el e Votagsurteragen.
' S. Rudolph Grundlagen der Inertialsensorik, Anforderungen an ein Die Kosten dafiir sind in der Gebiihr enthalten.

GNSS-System als Hauptnavigationsmittel, Stlitzverfah-
ren (RAIM, SBAS, GBAS, INS/GPS-Kopplung, etc.),
Integritatstiberwachung sowie Fehlererkennung und
Fehlerisolation (FDE)

Weitere Seminare zum Themenbereich

e Grundlagen der Satellitennavigation und GPS-Modernisierung®,
18.-21.10.2011 (Code FA 4.01)

o Ergénzungssysteme fiir die zuverldssige Satellitennavigation®,
28.-30.11.2011 (FA 4.10)




